Sistemul robot

KUKA Control Panel (KCP)

« Comutator pentru alegerea modului de functionare
« Comutator pentru pornirea/oprirea actionarii )
« Intrerupétor de avarie NOT/AUS, Emergency STOP

« Ecran pentru afigare
grafica in culori

» Cheisoftla periferia
ecranului

* Chei hard pentru controlul

programului si a afigarii
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Bloc de cifre, bloc tastatura, bloc pentru cursor si Tasta Enter
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Structura mecanica a rob otului KUKA

M | Mecanism de orientarel

-

| Antebrat (axa comandata 3)|

| Brat (axa comandata 2)|

| Sistem de echilibrare |

Proiectarea modulars inseamna
ca numarul variantelor de roboti si
a componentelor in general poate
fi restrictionat.

Pivotare de baza (axa comandata 1) |
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Sistemul robot

Numerorarea axelor la rob otul KUKA

Axele 1, 2 and 3 sunt axele principale (mecanismului generator de traiectorie).

Axele 4,5 and 6 suntaxele mecanismului
de orientare.
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Spatiul de lucru al robotului KUKA robot (vedere de sus)
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Vedere de
sus: spatiu de
lucru

Unghiul axei 1:
>360°
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Sistemul robot

Extensia spatiului de lucru

Pl

KR 180 KR 180 L150 KR 180 L130

Standard Extensia bratului, 200 mm | | Extensia bratului, 400 mm
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Extensia spatiului de lucru

I Standardl

Zona
superioara

Extensia bratului, 200 mm |

Extensia bratului, 400 mm |
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1.2 Prezentare generala a sistemului
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Sistemul robot

Datele tehnice ale controlerului KR C2

« Alimentarea cu energie electrica:

3x400 V~ (-10%)

pana la

3x415 V~ (+10%)
» Clasificarea protectiei: IP 54

*  Temperatura mediului ambiant:
— fararacire: +5°C pana la 45°C
— curacire +20°C pana la 55°C
Tehnologie PC
» Microprocesor: Celeron 733 MHz

* Memorie de lucru: min 256 MB
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Controlerul KR C2 pentru maximum 8 axe comandate

Roboti
Module de translatie

KL 250 & KL 1500

/'

KR 6 pana KR 500

I

Conducerea -
celor 6 axe Conectarea péané la 2 axe
comandate ale comandate suplimentare
robotului \
DKP 200
&
DKP 400

Module (mese) de pozitionare
cu migcari de rotatie si oscilatie
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Sistemul robot

Carcasa PC -KR C2

© Copyrightby KUKARoboter GmbH College
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Unitate pentru dischete

Unitate CD-ROM

=

Vedere de sus a cuplelor PC- KR C2

Conectare in  Monitor =~ Panou de
refea Feldbus extern

comanda KCP

Ethernet Q = com2*

LPT1
=
i usB1*
COM1* usB2*
Lo BES
N

Tastatura PS2

Cuple specifice KUKA

© Copyrightby KUKARoboter GmbH College
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Mouse PS2

*dezactivate de
catre KUKA
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Sistemul robot

Layout al cutiei controlerului

Axe externe optionale
A7 - A8

Modul de putere
KPS 600

intrerupétor principal

Spatiu de integrare
a optiunilor clientului

Modulele de comanda
a axelor A1 — A6
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Numarul de serie al robotului

KUKA Roboter GmbH
Augsburg / Germany
KR16

Typ Type Type:

Werk-Nr. Serial-No. No.Série 858057
Badahr Date Anneé de.Fab. /2003
Zeich.Nr. DrawNo.  PlanNo. 394.029

Gewicht Weight Poids 25kg

D/GB/F

Numar de serie

KUKAROoboter GmbH ,Hery Park 3000,D-86368 Gersthofen, Tel : +49 (0) 8 21 /45 33-1906, Fax: +49 (0) 8 2145 33-2340, http: www kuka-roboter de
© Copyrightby KUKARoboter GmbH College 108.012004 | College IAC 16

Pag. 8 din 156 © KUKA Roboter GmbH 2006 / 01.00 BP . KRC2 V5 en R02



Sistemul robot

Numar de serie al cutiei controlerului

© Copyrightby KUKARoboter GmbH College

Numar de serie
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Principiul conceptiei soft-ului

Unitati de disc
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Memoria de lucru
Windows XP**incapsulat VxWorks
HMI* . Programele '
Comunicare .
ol /STEU in ambele sensuri rElae Ll g
- o ’ ;

N iptre sisteme

O

5 Programele

de conducere
OperareNizualizare Sistem de baza
* Human Machine Interface (Interfatd masina utilizator) *cu Software 4.x WIN 95
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Sistemul robot

Grupele de utilizatori

» proiectarea conducerii robotului ( -

(axele suplimentare, pachetul

tehnologic) , g | Administrator
» proiectarea sistemului
robotului

(Feldbus, sisteme de vedere
artificiala, etc.)

+ comenzitehnologice proprii
prin UserTECH

» dezvoltarea programarii

n limbajul KRL

» programe de lucru complexe
(subprograme, programarea

Ig intreruperilor, programarea
* sarcini lega -@:‘“\.H repgtitivé, programarea de
de instalare (calibrarg \:’ = ramificare conditionata a
maésurarea sculei) programelor)

* programe de lucru simple * programarea numerica a
(programare cu asistenta a soft-ului, miscarii

comenz de migcare, comenz
Utilizator

legate de tehnologie, verificarea
limitei valorilor din program,
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1.3 Alimentarea cu energie

Alimentari cu energie KUKA- Seria 2000

‘ Cutia cu cuple A1

' Zoné de legatura a furtunului
) cu conductori A1-A3

Zona de trecere a
conductorilor la A2

Fixare exterioara - furtun cu
conductori de la carusel A1-

A3
@ intertan A3

. Furtun cu conductori A3-A6

feat UL LT TR TS
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