Navigatorul (generarea programelor)

Simboluri utilizate in navigator (Utilizator)

Drives
Simbol | Tip Calea standard
r Robot KRC:\
@ Discheta AN
E Salv are de siguranta Archive:\

Directoare respectiv liste de fisiere

Simbol | Tip Semnificatie
|__| Directory Director normal
r;_j Director deschis Director deschis
1 Arhiva Fisiere Zip

Citirea directorului

Continutul unui director este citit

Modul

Program la nivel de utilizator

®EDE

Modul cu erori

poate interpreta.

Program cu erori pe care compilatorul nu-I
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Navigarea cu tastatura

[Fiter: User | Contents of: Program

[~ ROPC1245 (KRC) Name [ commet Changed ¥

oam bahn_3d 05.04 2002 05:47:34

£ Pragram ¥ bahncont 05.04 2002 05:47:45

[ carcHvey el bas_o 05.04.2002 D8:49:18

@ base_k1 0504 2002 08:49:38

' 05.04.2002 05:49:44

@ bau_cont 0504 2002 0648 54

@ bauteil 05.04.2002 05:45:42

Focus

Alegerea driver-ului,
directorului, fisierului

o
15\ Vgl |
Schimbarea dintre structura __,_,,. :J =

directorului/lista de fisiere J Deschidere fisiere
din driver, director,
fisier

7 Object(s]
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Navigatorul (generarea programelor)

Scrierea unui nou program

File
)
1 Edit
2 Print

3 Archive

4 Rest . . -
esore or New Select Duplicale Archive Delete Edit

S Rename

& Format floppy dick

7 Attributes
& Filter

4

__ File Edit | Configere | Moniter | Setp | Commands|Technology]  Help |
Nl;ﬁtf,‘.ﬁm-- e e
Siam Wi I = T
] SN .
XJH ] Comentariu
-
B | Nume de program
1 l_l
o 9|
o
(]
< :  H

| e arces 3 riaems. ;_
SRR Lesmssess————— Confimare
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Moduri de rulare a programelor

Lleds Descriere
rulare
GO Rulare fara intreruperi
Toate instructiunile din program se vor executa fara oprire
« (STOP) pana la sfarsitul programului.
]
®©
g MSTEP Rulare in pasi (linie de comanda a miscarii)
)
Programul va executa cate o instructiune de migcare odata,
ceea ce inseamna ca se executa cate un STOP inainte de
fiecare instructiune de migcare). Programul se va executa
fara facilitatea de rulare in avans.
ISTEP Pas incremental (linie cu linie de program)
'E Programul se va executa in pasi, ceea ce inseamna ca se
E executa cate un STOP dupa fiecare linie de program (chiar
% i si dupa liniile goale). Programul se va executa fara facilitatea
de rulare in avans.
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Navigatorul (generarea programelor)

Starea programului

irwm caps ElR| | 'T1 POV=100% [Robi_10 15:38

R — Gri: Nu este ales nici un program.

[R ——— Galben: Cursorul este poztionat pe o linie a

| programului ales.

[ —— Verde Un program este ales gi este in executie.
B — Rosu Programul selectatsi pomit a fost oprit.
[l —— Negru Programul este rulat deja pana la sfarsit.
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Arhivarea

Facilitatea de arhivare pemite salvarea datelor importante pe discheta.
Toate datele ce sunt arhivate sunt salvate in forma impachetata ca figier
ZIP.

@ Dacé se introduce un fisier intr-o arhiva existents se

verifica intdi numele robotului. Se compard numele
robotului din arhiva cu cel atribuit in controler. Daca sunt
nume diferite, se va afisa o intrebare de verificare, daca
se doreste cu adevdrat ca arhiva respectiva sa fie
suprainscrisa.
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Navigatorul (generarea programelor)

Arhivarea tuturor informatiilor

O MHew
1 Edit 3
2 Fint 3
< I 3
4 Restare 3 1 Applications
5 Rename 2 Machine data
E Format floppy disk. 3 Configure 3
7 Altnbutes 4 Log Data
8 Filker & Current zelection

Prin submeniul Arhivare = “tot” se vor salva pe discheta toate datele
care sunt necesare pentru o restaurare a sistemului robot.
Acestor date apartin, intre altele,

- datele de masina (robot),

- datele de masurare ale sculei si piesei,

- toate aplicatiile,

- etc.
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Arhivarea unui singur program

File | Edit | Configure | Monitor | Setup |Cnmmands|Technnlngy| Help |
e
Filter: User | Gontents of: Program
@ [ RoPC1245 (4RCY Hame [ commert [ changed [z
= - o hahn_3d 03.04.2002 05:47.34
25 Program bahneont 05.04.2002 05:47 46

09.04.2002 12:20:06
0504 2002 0& 4535
05.04.2002 03:45:44
0504 2002 084854
05.04.2002 034542
03.04.2002 15:35:200 4

[B] ercHivey

%

5 -8

| &
X

3 Object(s) selected 5099 Bytes | =
num Caps B[R | \ [Tt [Pov=100% [Robi_t0 [15:08

New Select IDupIi[:alEl Archive I Delete | Edit

Fisierele marcate sunt salvate pe discheta.
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Navigatorul (generarea programelor)

Restaurare totala
0 Mew
1 Edit 3
2 Print 3
3 Archive »
3 Oal
SEename 1 Applications
E Formnat floppy disk 2 Machine data
T Attributes 3 Configure 3
8 Filter 4 Current selection

Toate fisierele, cu exceptia figsierelor de date Log, vor fi
rescrise pe hard-disc.

@: Dupa o salvare de siguranta treb uie ca sistemul sa fie oprit si apoi
din nou pornit.
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Restaurarea programelor individuale

File I Edit ICnnﬁgurEI Monitor I Setup ICummandsITEchnnlugyI Help I

Filter: User | Canterts of: Frogram 100
™ ROPC1245 (HRCY) [ comment [ changed [* I
SR {

{2 Program

[E] ercHivey

05042002 0200:00

05.04.2002 02:00:00

03.04.2002 02:00:00

05042002 0200:00

05.04.2002 02:00:00

05.04.2002 02:00:00 _
05042002 0200:00

09.04.2002 02:00:000 4

] om_sabin

oo
20-

Far)

1A

 Objed(s] selected 6099 Bytes |

nuMyars B iR | \ [T1 Pov=100% [Rebi 10 1631
| | J

Restore |Heslr.AIII Open | Save all |

Fisierele selectate sunt reincarcate pe hard-disk.
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Navigatorul (generarea programelor)

9. Programarea logicd

Programarea logica

Interogarea intrarilor si setarea ieginlor serveste la comunicarea

controlerului rob otului cu periferia din mediu (de exemplu: scule,
senzori, efc).

lesiri:
$OUT[1] ... SOUT[4096]
Intrari:

$IN[1] ... $IN[4096]
$IN[1025]=TRUE
$IN[1026]=FALSE

Controlerul robotului

Periferie
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Comenzi de logica binara disponibile

v Functiile dependente de timp sau de semnal, ca gi functiile simple
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Urmatoarele comenzi logice pot fi selectate:

File | Program I Configurel Monitor I Setup |Cummands|Technulugy Help

Functie de asteptare

O Last command

dependenti de timp Lidetan ’

2Moveparamz  »

DWAIT
e 1WAITFOR 4 Analog output  #
Functie de agteptare 2007 » | 5Comment ,
dependenta" de semnal /' 3IBUS-5eg. on/off EKRL assistant  »

Functie de comutare I

Cuplare/decuplare
segment Interbus

de comutare siimpuls pot sa determine o oprire a rulariiin avans a
programului.
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