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Elemente de comandă pentru utilizarea KCP

Întrerupător de 
avarie 

(ciupercă de 
avarie)

Întreruperea 
alimentării
motoarelor

Alimentarea
motoarelor

Comutator de 
selectare al modului

de funcţionare
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T T

T1 (Test 1)T2 (Test 2)

AUTOMATIC AUTOMATIC EXTERN

Comutatorul de selectare a modului de funcţionare
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Comutator de selectare
al modurilor de 

funcţionare

T1 T2 AUTOMATIC AUTOMATIC
EXTERN

Procedeu de 
comandă

manuală prin
taste sau mouse 

spaţial

250 mm/s 250 mm/s Procedeu de 
comandă

manuală inactiv

Procedeu de 
comandă

manuală inactiv

HOV

Conf irmare
(cu apăsarea

întrerupătorului
de aprobare a 

prezen ţei
operatorului

uman) 

Executia
programului

250 mm/s

POV

Viteza prog. Viteza
programată

Motoare ON şi tas ta
START (execuţ ia unei
linii a programul ui)
--> IMPULSE

Motoare ON extern
Start

extern

Tabelul modurilor de funcţionare

Conf irmare
(cu apăsarea

întrerupătorului
de aprobare a 

prezen ţei
operatorului

uman) 

Confirmare
(cu apăsarea

întrerupătorului
de aprobare a 

prezenţei
operatorului

uman) şi apăsarea
tastei de START

Confirmare
(cu apăsarea

întrerupătorului
de aprobare a 

prezenţei
operatorului

uman) şi apăsarea

tastei de START

Viteza
programată
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Elemente de comandă pentru utilizarea comunicării CAN-Bus

Tasta ESC

Tasta de selecţie a ferestrei
active
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Fereastra de afişare/vizualizare a KCP

Fereastra de programare

Fereastra de afişare 
a stării curente

Fereastra de afişare a mesajelor
de erori ale controlerului
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Tasta de selectare a ferestrelor active
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Cheile soft

Cheile soft
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Fereastra de afişare a stării curente

Fereastra de afişare a stării
curente va fi deschisă în funcţie
de necesităţi şi poate fi închisă 
oricând.
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Fereastra de afişare a mesajelor de erori ale controlerului

Controlerul comunică cu utilizatorul prin fereastra de 
afişare a mesajelor de erori

Chei soft pentru confirmarea 
mesajelor de eroare
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Simbolurile rapoartelor de stare ale controlerului

Indicaţie- de exemplu "este necesară tasta de START"

Starea curentă - de exemplu "este apăsat întrerupătorul
de avarie"

Confirmă - de exemplu "confirmă întrerupătorul de avarie"

Aşteaptă - de exemplu - "WAIT for $IN[1]==True"

Dialog - de exemplu "vreţi într-adevăr să reînvăţaţi
(rescrieţi ) punctul?" 
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Ajutor imediat ("online")

Liniile mesajelor de erori ale controlerului se selectează cu tastele săgeţi, 
functia "ajutor imediat" va afişa o explicaţie.
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Elemente de execuţie pentru utilizarea comunicării CAN-Bus

Tasta STOP

Rularea programului înainte

Rularea programului înapoi

 


