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Programarea robofilor

DIN EN 775 - 8.3: Programare

Daca cate ori este posibil, programarea trebuie sa se desfagoare cu toate
persoanele in afara zonei delimitate de catre gardul de protectie.

Daca este necesar ca programarea sa se desfasoare in interiorul zonei de
periculozitate a celulei, elementele de siguranta (de exemplu contacte,
bariere optice) trebuie sa fie dezactivate prin selectarea modului de operare
in concordanta cu 6.10 (facilitatea de selectare a modului de operare), cu
conditia ca elementele de siguranta aditionale sa fie active/disponibile, asa
cum este descris mai jos.

(Vez DIN EN 775 — 8.3 ff)
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Testarea programelor robotului

DIN EN 775 - 8.5: Testare

Daca trebuie sa se verifice reactiile sistemului robot la programul aplicatiei
printr-o inspectie vizuala, ca o parte a procedurii de testare, aceasta
se va realiza numai daca toate persoanele vor fi in afara zonei
delimitate de elementele de siguranta. Daca este necesarsase
testeze programele cu personalul aflat in zona de periculoztate, atunci
se vor respecta urmatoarele conditii:
a) Testarea se va realiza mai intai cu viteza redusa. Asa cum este
stipulat in paragraful 8.3 (programare) se vor aplica, in afara de cazurile
n care controlul migcarii 0 necesita, numai cheile de de migcare cu
comanda manuala sau un comutatorul de aprobare.

« In testarea programelor se vor executa intotdeauna
programele mai intai in modul T1, apoi in modul T2 cu
viteza redusa. Toate persoanele vor fi in afara celulei!
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Mod de operare exceptional T2 pentru testarea programelor robotului

DIN EN 775 - 8.5: Testare

Daca este necesara testarea migcarii robotului cu viteza de lucru
maxima, este necesarsa se respecte umatoarele instructiuni:

1. Anularea \vitezei reduse utilizind facilitdti care presupun actiuni
constiente din partea programatorului (de exemplu: utilizarea
comutatorului de mod de testare)

2. Un comutator de aprobare sau un dispoztiv care asigura un nivel
echivalent de siguranta trebuie utilizat de ¢ atre personal in interiorul
zonei de periculoztate.

3. Proceduri de lucru sigure trebuie definite astfel incats a se
minimizeze expunerea la pericol in interiorul zonei de periculoztate.

+ n timpul executiei programului in modul T2 nu
se permite prezenta omului in interiorul celulei gi
usa trebuie inchisa!
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« Caregula generala, reglarea vitezei robotului este pemisa numaiin
modul de operare T1 (cu viteza redusa), utilizand KCP-ul.

» Toate persoanele din mediul robotului si vecinatate trebuie informate in
timp util ca robotul utMmeaza sa se miste.

» La parasirea celulei educationale, se apasa butonul de Emergency Stop
(ciuperca rogie) de pe KCP, se seteaza comutatorul pe T1 si se pune
KCP-ul in locas.
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» Robotul si efectorul final al sau nu trebuie niciodata sa atinga sau
sa depaseasca gardul de protectie.

» Avertizare: fisierele cu programe de exercitii nu trebuie
incarcate la sistemele de fabricatie flexibile (in industrie).
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Avertizare cu privire la dispozitivul de prehensiune:

* Greseala de a nu urma regulile de siguranta in activitatile cu
dispozitiwul de prehensiune poate cauza striviri sau taieri!

Numai persoana care opereaza cu dispozitiwl de
prehensiune poate sa puna cubul Tn gripper.
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Reaquli in plus pentru axele suplimentare ale robotului:

* Dupé un Reset sau Selectia blocului, sistemul trebuie sa fie setat
pe T1 pentru a evita coliziunile dintre robot si axele externe.

« In modul T1 asigura-te cd nimeni nu este prezent in spatiul de
lucru, inclusivin zona axei liniare suplimentare.
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