Utilizarea panoului de comanda KCP

Elemente de comanda pentru utilizarea KCP

Comutator de
selectare al modului
de functionare

Alimentarea
motoarelor

intreruperea
alimentarii
motoarelor

Intrerupator de
avarie
(ciuperca de
avarie)
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Comutatorul de selectare a modului de functionare
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Utilizarea panoului de comanda KCP

Tabelul modurilor de functionare

manuala prin @‘

taste saumouse

(cu apasarea
intrerupatorului

(cu apasarea
intrerupatorului
de aprobare a

Procedeu de

Procedeu de 250 mm/s | 250 mm/s Procedeu de
comanda Confirmare Confirmare comanda comanda
manuala inactiv | manuala inactiv

tial de aprobare a
Spatia @ prezentei prezentei
Tz operatorului operatorului
‘riE“ uman) uman)
Executia 250 mm/s | Viteza prog. Vite za Vite za
H Confirmare Confirmare 3 3
prog ramului (cuapasarea (cu apasarea prOgramata programata
0% ntrerupatorului intrerupatorului | Motoare ON si tasta
de aproban'e a de aprobare a | START (executia unei MOtoareSt(: : extern
prezentei prezentei linii a programul ui)
operatoruli operatorului | --> IMPULSE extern

uman) si apasarea
tastei de START

man) si apasarea
tastei de START
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Elemente de comanda pentru utilizarea comunicarii CAN-Bus

Tasta ESC
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Utilizarea panoului de comanda KCP

Fereastra de afisare/vizualizare a KCP

Inbetriebr. | Befehle I Technuloglsl Hilfe:
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Datei
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a starii curente
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Fereastra de afisare a mesajelor G
de erori ale controlerului
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Tasta de selectare a ferestrelor active
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Utilizarea panoului de comanda KCP

Cheile soft
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Fereastra de afisare a starii curente

s | Commends | Tecmsloy Help

[outputs

100%

| 55 | outputs
| QP
Cutput
Cutput
Cutput
Cutput
Cutput
Cutput
Cutput
Cutput ..
ot d Fereastra de afisare a starii
wtput A .
Outzut curente va fi deschisa in functie
Cutput 7 PeTI a Y
de necesitati si poate fi inchisa

Cutput
Cutput O P A

i |~ | oricand.
Cutput
Cutput
Cutput
Cutput
Cutput

| | »
|[][ 71 ][ POV 100% || RName | 12:24 PM| o

vae | MName Clse

KUKARoboter GmbH , Hery Park 3000 ,D-86368 Gerstofen, Tel : +49 (0) 8 21 45 33-1906, Fax: +49 (0) 8 2145 33-2340, http: www kuka-roboter de
© Copyrightby KUKARoboter GmbH College 108.01.2004 | College IAC 19

Pag. 16

dln 1 56 © KUKA Roboter GmbH 2006 / 01.00 BP . KRC2 V5 en R02



Utilizarea panoului de comanda KCP

Fereastra de afisare a mesajelor de erori ale controlerului

Controlerul comunica cu utilizatorul prin fereastra de
afisare amesajelor de erorn

L] Time [ no. | Souce | Message
() 123753PM 1008 Contioler booted
(1) 123850PM 0 TPUS . Initisization in progress
(1) TRUS. . Initislization finished
RE iied
Hum || Cop |[8][0] R| GLUE_ORDER IP=1]/T1]| POV 100% || RName || 1:16 PH
Orie belp | | [ hokn | hcknal |

_/

Cheisoft pentru confimarea
mesajelor de eroare
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Simbolurile rapoartelor de stare ale controlerului

Indicatie- de exemplu "este necesara tasta de START"
Starea curenta - de exemplu "este apasat intrerupatorul
de avarie"

Confirma - de exemplu "confirma intrerupatorul de avarie"
Asteapta - de exemplu - "WAIT for $IN[1]==True"

Dialog - de exemplu "weti intr-adevar sa reinvatati
(rescrieti) punctul ?"

OB
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Utilizarea panoului de comanda KCP

Ajutor imediat ("online")

Fie | Pogem | Comfgwe | Mot | Sewp | Commende | Tecwoow | hem
; 1002
@ .@ Start key required
Cause: e Execution of the command requires the Start key to be
pressed.
_* « The "Start” commanid has been entered textually.
o Effect: Robot is stationary. (=
Remedy: s Press the Start key. =
s In the case of an external computer: check
job identification.
7
El
T | Time [no. | Souce | Message = 7
(T} 123763FM 1008 Contraller booted e
| (1) 123aE0PM 0 TRUS.  Initialization in progress ) 1 )
— (M) 1z352FM 0 TFUS. Initialization finished ¥ 5
1356 KO St o < d y
Hum || Ca I:”F‘ GLUE_DRDER IP=1|T1| POV 100% | RHame | 1:22 PH| -
riine help | | | | ok | moknan | \Q

Liniile mesajelor de erori ale controlerului se selecteaza cu tastele sageti,
functia "ajutor imediat" va afisa o explicatie.
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Elemente de executie pentru utilizarea comunicérii CAN-Bus
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