Aducerea robotului in pozitia de acasa

4. Aducerea robotului in pozitia de acasa

De ce se aduce robotul in pozitia de acasa?

Aducerea robotului in pozitia de acasa,
inseamna situarea axelor comandate
intr-o pozitie definitd mecanica, aga
numita pozitie zero mecanica.

» Cénd robotul este in pozitia zero
mecanica se memoreazéa valorile
ab solute ale traductoarelor de pozitie
pentru fiecare axd comandata.

Numai un robot adus in pozifia de acasa poate sa se
deplaseze intr-o pozitie invétata sau s& se migte in
raport cu sistemul de coodonate cartezian, numai
acesta cunoaste pozitile limitatoarelor software de
capat de cursa.
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Instrumente pentru aducerea in pozitia de acasi a robotul ui

* Pentru deplasarea cu precizie
ridicata in pozitia zero
mecanica, se utilizeaza un

comparator sau un palpator

electronic de masurare (EMT).

La utilizarea EMT-ului pentru
aducerea in pozitie de acasa a
robotului, controlerul va comanda
deplasarea in mod automat a axei
in pozitia zero mecanica. La
utilizarea comparatorului,
deplasarea se realizeaza prin
comanda manuala in raport cu
coordonatele proprii ale rob otului.
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Aducerea robotului in pozitia de acasa

Sectiune prin sistemul de masurare

EMT
sau
comparator

| Cartug de méasurare

Locas/cétare
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| Stift de mésurare | masurare
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Schema deplasarilor necesare aducerii robotul ui in pozitie de acasa

Directie de deplasare Directie de deplasare

+ ) - + o) -

EMT
sau
comparator

EMT
sau
comparator

| Locas sau céatare

-

Poztia initiala
(inainte de aducerea in pozitia de acasd)
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Aducerea robotului in pozitia de acasa

Cazuri de anulare a pozitiei zero mecanice

Anularea pozitiei zero mecanice
lize 223

... automat la pornirea sistemului ")

Robotul trebuie adus in pozitia de acasa ...

. dupa o reparatie (de ex. inlocuirea motorului
de actionare sau a traductorului de pozitie)

. dupa schimbarea unui mecanism ... manual de catre operator

.. dupa ce robotul s-a miscat fara comanda de

. ... automat | rnir istemului "
la controler (de exemplu cu 0 maniveld) automat la pornirea sistemulu

.. dupa un impact cu un tampon limitator de
cursa mecanic la o viteza mai mare 25 cn's, ... manual de cétre operator
viteza maxima de comanda manuala

. dupa o coliziune a sculei, respectiv a bratului ... manual de catre operator
robotului

T daca se determina discrepante intre datele traductoarelor de pozitie memorate Ta inchiderea controlerului si
cele cores punzatoare pozitiei actuale, toate datele pozitiei zero mecanice sunt sterse din motive de sigurantain
functionare

Se poate anula pozitiazero mecanica... iz zerol Mmecanicase

.. daca se specffica stergerea datelor pozitiei
zero mecanice pentru cate o axa comandata

... manual de catre operator
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Aducerea in pozitia de acasa cu EMT

Aducerea in poztia de acasa cu EMT

! b

Aducerea in poztia

Prima aducere in poztia de acasa

de acasa
Invatarea
offset-ului
|
d
A ‘ A
 erif el Aducereain Aducerea in poztia
erificarea poztiei e - =
7610 mecgnicé pozitia de acasa cu de acasa cu
sardn3, cu offset | [sarcina, fara offset")

1) este posibila numai atunci cand prima aducere in pozitia de acasa este inca valabila
(adica nici o schimbare la actionare, de exempl u, schimbarea motorul ui sau a unor
iese, respectiv dupa coliziune, etc).
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Actiuni pregatitoare la aducerea in poztia de acasa cu EMT

* Axa comandata se va deplasa intr-o
poZtie relativa pregatitoare: catarea
aliniata crestaturii i@

* Deplasarea axei se va realiza ma I
n sistemul de coordonate propriu
robotului

* Fiecare axa se va aduce individual in
poztia de acasa

(i

» Se porneste de la axa 1 in sens
crescator

« Intotdeana deplaseazi axa de la + la —

* Modul de functionare al robotului este
numai in T1!
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Aducerea robotului in pozitia de acasa

Actiuni pregatitoare la aducerea in pozitia de acasa cu EMT

» Se indeparteaza capacul cartusului de
masurare

» Se ingurubeaza EMT-ul si se
conecteaza cablul de date (cupla X32)
a cutiei cu cuple de la baza robotului

Semnificatia aprinderii celor 3 LED-uri ale
EMT-ului:
Rosu- eroare
. Verde- flanc coborator

@ Verde- flanc ridicator
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Aducerea robotului in pozitia de acasa

Menul aducerii in pozitia de acasa a rob otului
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Aducerea in pozitia de acasa la robotii cu precizie de pozitionare ridicatd

|Aducerea in pozitia de acasél
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Pierdere sau Fara offset
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Exercitii practice: Aducerea in pozitia de acasa a robotului
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