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KUKA Control Panel (KCP)

• Ecran pentru afişare
grafică în culori

• Chei soft la periferia
ecranului

• Chei hard pentru controlul
programului şi a afişării

mouse 6D

Bloc de cifre, bloc tastatură, bloc pentru cursor şi Tasta Enter

• Comutator pentru alegerea modului de funcţionare
• Comutator pentru pornirea/oprirea acţionării
• Întrerupător de avarie NOT/AUS, Emergency STOP
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Structura mecanică a robotului KUKA

Batiu 

Pivotare de bază (axa comandată 1)

Braţ (axa comandată 2)

Mecanism de orientare

Proiectarea modulară înseamnă
că numărul variantelor de roboţi ş i
a componentelor în general poate
fi restricţionat. 

Antebraţ (axa comandată 3)

Sistem de echilibrare
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Numerorarea axelor la robotul KUKA 

Axele 1, 2 and 3 sunt axele principale (mecanismului generator de traiectorie).

Axele 4, 5 and 6  sunt axele mecanismului
de orientare.

Axa 2

Axa 1

Axa 3

Axa 6

Axa 5

Axa 4
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Spaţiul de lucru al robotului KUKA robot (vedere de sus)

Vedere de 
sus: spaţiu de 
lucru

Unghiul axei 1:
>360°
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Extensia spaţiului de lucru

Standard Extensia braţului, 200 mm Extensia braţului, 400 mm

KR 180 KR 180 L150 KR 180 L130
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Extensia spaţiului de lucru

Standard

Extensia braţului, 200 mm

Extensia braţului, 400 mm

Zonă
superioară

 
1.2 Prezentare generală a sistemului 
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Datele tehnice ale controlerului KR C2

• Alimentarea cu energie electrică:

3x400 V~ (-10%)  
până la 
3x415 V~ (+10%)

• Clasificarea protecţiei: IP 54

• Temperatura mediului ambiant: 
– fără răcire: +5ºC până la 45ºC
– cu răcire +20ºC până la 55ºC

Tehnologie PC

• Microprocesor: Celeron 733 MHz

• Memorie de lucru: min 256 MB
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Controlerul KR C2 pentru maximum 8 axe comandate

KR 6 până KR 500

Roboţi

KL 250 & KL 1500

Module de translaţie

Module (mese) de poziţionare
cu mişcări de rotaţie şi oscilaţie

DKP 200
&

DKP 400

Conducerea
celor 6 axe 
comandate ale 
robotului

Conectarea până la 2 axe 
comandate suplimentare
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Carcasa PC -KR C2

Unitate pentru dischete

Unitate CD-ROM
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Vedere de sus a cuplelor PC- KR C2

Conectare în
reţea Feldbus

Tastatură PS2

LPT1

COM1*COM2*Ethernet

Mouse PS2

Monitor 
extern

USB1*
USB2*

•dezactivate de 
către KUKA

Panou de 
comandă KCP

Cuple specifice KUKA
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Layout al cutiei controlerului

Modul de putere
KPS 600 

Modulele de comandă
a axelor A1 – A6

Axe externe opţionale
A7 – A8

Spaţiu de integrare
a opţiunilor clientului

Întrerupător principal
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Numărul de serie al robotului

Număr de serie

Typ            Type              Type: KR16
Werk-Nr.   Serial-No.      No. Série 858057
Bauj ahr Date               Anneé de. Fab.      2003
Zeich.Nr.   Draw No.       Plan No.                  394.029          
Gewicht Weight          Poids 235 kg
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Număr de serie al cutiei controlerului

Număr de serie
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Principiul concepţiei soft-ului

Memoria de lucru

Windows XP**încapsulat VxWorks

Operare/Vizualizare Sistem de bază

Unităţi de disc

Programele
robotului

Programele
de conducere

C
R

O
S

S

HMI*
R1 / STEU

* Human Machine Interface (Interfaţă maşină utilizator) **cu Software 4.x WIN 95

Comunicare
în ambele sensuri
între sisteme
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Grupele de utilizatori

• sarcini legate 
de instalare (calibrare, 
măsurarea sculei)
• programe de lucru simple 
(programare cu asistenţă a soft-ului, 
comenzi de mişcare, comenzi
legate de tehnologie, verificarea
limitei valorilor din program, 
verificarea corectitudinii sintaxei)

• dezvoltarea programării
în limbajul KRL
• programe de lucru complexe
(subprograme, programarea
întreruperilor, programarea
repetitivă, programarea de 
ramificare condiţionată a 
programelor)
• programarea numerică a 

mişcării

• proiectarea conducerii robotului
(axele suplimentare, pachetul
tehnologic)
• proiectarea sistemului
robotului
(Feldbus, sisteme de vedere
artificială, etc.)
• comenzi tehnologice proprii
prin UserTECH

Utilizator

Expert

Administrator

 
1.3 Alimentarea cu energie 
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Alimentări cu energie KUKA- Seria 2000

1
2
3

4

5

6

6

5

4

3

2

1 Cutia cu cuple A1
Zonă de legătură a f urtunului
cu conductori A1-A3

Zonă de trecere a 
conductorilor la A2

Fixare exterioară - f urtun cu
conductori de la carusel A1-
A3
Interf aţă A3

Furtun cu conductori A3-A6

 


